２０２６年度　公益社団法人 京 都 工 業 会　電子システム研究科・メカトロニクス研究科　カリキュラム　　　　　　　　２０２６/5/８
研修会場：京都経済センター
※土曜日の実習は、９：３０～１６：３０で、ポリテクセンター京都で行なう


※現地見学等、京都経済センター以外での研修及び日程変更等についてはその都度連絡する｡

※　　　　　は、電子システム研究科、メカトロニクス研究科、合同開催  
（※敬称略:ご海容願います）
	月日（曜）
	第４６回　電子システム研究科
	第４３回　メカトロニクス研究科

	7/1
	（水）
	１５：００～・開講式
１５：３０～・オリエンテーション
研修の運営、研修生自己紹介、職務紹介、研修参加への意気込み等、約２分/１名


	１５：００～・開講式
１５：３０～・オリエンテーション
研修の運営、研修生自己紹介、職務紹介、研修参加への意気込み等、約２分/１名



	
	１３：１５～１４：５５
	１５：０５～１６：４５
	１６：５５～１８：３５
	１３：１５～１４：５５
	１５：０５～１６：４５
	１６：５５～１８：３５

	7/8
	(水)
	プロセス制御:基礎編①
京大・細江
	→②
	→③
	シーケンス制御①

たけびし・北村
	→②
	→③：終

	7/15
	(水)
	コンピュータネットワーク①
京大・大木
	  →②：終
	
	軸受①

ＮＴＮ・古川
	→②：終
	

	7/22
	(水)
	画像処理①
京大・英保　　　　　　　　　　　　　
	→②
	→③：終
	ロボットのセンシング技術①
立大・永井
	→②：終
	

	7/29
	(水)
	ロセス制御:基礎編④：終
京大・細江
	
	
	サーボアクチュエータ―：空気圧①
ＳＭＣ・大藪
	→②
	

	8/1
	(土)
	実習


	実習



	８/４
	(火)
	
	
	
	＜於：ＳＭＣ＞サーボアクチュエータ:空気圧③④⑤：終
ＳＭＣ・大藪

	８/5
	(水)
	超音波①

同大・松川
	→②：終
	プロセス制御：設計編①
島津・瀬和居
	サーボアクチュエータ油圧①
法政大・田中
	     →②：終
	

	　8/8
	(土)
	実習


	実習
電動機制御のための有接点シーケンス制御①


	8/19 
	(水)
	AI①
　宮崎産業経大・岡
	→②：終
	
	AI①
　宮崎産業経大・岡
	→②：終
	

	8/22
	(土)
	実習　トランジスタ回路の設計と評価の実践技術①

	実習
電動機制御のための有接点シーケンス制御②


	8/26


	(水)
	→②
	→③
	プロセス制御：設計編④：終
島津・瀬和
	新素材・新材料①

立大・飴山
	→②：終
	

	8/29


	(土)
	実習　トランジスタ回路の設計と評価の実践技術②

	実習
電動機制御のための有接点シーケンス制御③


	9/2
	(水)
	微小化技術①
住電・西林
	→②：終
	
	
	
	

	9/４
	(金)
	
	
	
	
	
	

	9/9
	(水)
	ノイズ対策技術①

村田製作所　金崎
	→②：終
	
	ノイズ対策技術①

村田製作所　鐘崎
	→②：終
	

	9/12
	(土)
	実習


	実習
ＰＬＣによる自動化制御技術①


	9/16
	(水)
	センシング技術展望①：終
オムロン・諏訪
	スーパーコンピュータ：終
計算科学振興財団・西川
	
	振動工学①

同大・辻内
	→②
	→③：終

	9/19
	(土)
	実習　FET回路の設計・評価技術①

	実習
ＰＬＣによる自動化制御技術②


	9/26
	(土)
	実習　FET回路の設計・評価技術②


	実習
ＰＬＣによる自動化制御技術③


	9/30
	(水)
	電子回路①
元日新電機㈱水木
	→②
	
	移動ロボット①：
同大・橋本
	→②：終
	

	10/3
	(土)
	実習


	実習
３次元CADを活用したソリッドモデリング技術①
　

	10/7
	(水)
	電子回路③
元日新電機㈱水木
	     →④：終
	
	サーボ技術概論①

京大・中村
	→②：終
	　


	10/10
	(土)
	実習
組込み技術者のためのプログラミング（Ｃ言語編）①

	実習
３次元CADを活用したソリッドモデリング技術②

	

	10/14
	(水)
	半導体工学①
京大・松波
	→②
	
	機構学①

村田機械・木野
	→②：終
	レーザー加工①終
レザック・清水
	

	月日（曜）
	第４６回　電子システム研究科
	第４３回　メカトロニクス研究科

	
	１３：１５～１４：５５
	１５：０５～１６：４５
	１６：５５～１８：３５
	１３：１５～１４：５５
	１５：０５～１６：４５
	１６：５５～１８：３５

	10/17 
	(土)
	実習
組込み技術者のためのプログラミング（Ｃ言語編）②

	実習
ＰＬＣ制御の応用技術（数値処理編）①


	10/21
	(水)
	半導体工学③
京大・松波
	→④：終
	生体医工学①：終
　　島津・青山
	機構学③

＜於：村田機械＞木野
	＜於：村田機械＞→④
	＜於：村田機械＞→⑤：終

	10/24 
	(土)
	実習
ディジタル回路設計技術①

	実習
ＰＬＣ制御の応用技術（数値処理編）②


	10/28
	(水)
	データサイエンス①:
　　京大・加納
	→②：終
	
	サーボアクチュエータ①
三菱電機㈱大阪FATEC
	→②＜前半組＞
	→③：終

	10/30
	(金)
	
	
	
	サーボアクチュエータ①
三菱電機㈱大阪FATEC
	→②＜後半組＞
	→③：終

	10/31
	(土)
	実習
ディジタル回路設計技術②

	実習
ＰＬＣ制御の応用技術（数値処理編）③


	11/4
	(水)
	発光ダイオード①

シーシーエス・宮下
	→②：終
	
	
	
	

	11/6
	(金)
	
	企業訪問

	
	
	企業訪問

	

	11/7 
	(土)
	
	

	11/11 
	(水)
	製品開発・ＴＲＩＺ①

アイデア・前古
	→②：終
	センサ①：終
オムロン・早川
	基礎制御工学①
京大・萩原
	→②
	→③

	11/14
	(土)
	
	実習
設計に生かす３次元CADアセンブリ技術（構想・組み立て設計編）［SolidWorks］①

	11/18
	(水)
	テクノロジー＆マネジメント
同大・藤原
	→②：終
	技術革新論Ⅱ①：終
パナソニック・大嶋
	テクノロジー＆マネジメント
同大・藤原
	→②：終
	技術革新論Ⅱ①：終
パナソニック・大嶋

	11/21
	(土)
	実習


	実習
設計に生かす３次元CADアセンブリ技術（構想・組み立て設計編）［SolidWorks］②

	11/25 
	(水)
	デジタル信号処理①

同大・加藤
	→②：終
	電池①：終
ＧＳユアサ・山手
	基礎制御工学④

京大・萩原
	 →⑤：終
	

	11/28
	(土)
	実習


	実習
設計に生かす３次元CADアセンブリ技術（構想・組み立て設計編）［SolidWorks］③

	12/2
	(水)
	知的財産権①：終
弁理士・清水
	技術革新論Ⅰ①：終
元東レ・永安
	
	知的財産権①：終
弁理士・清水
	技術革新論Ⅰ①：終
元東レ・永安
	磁気学①
京大・松尾

	12/5
	(土)
	実習

	実習　　

	1２/9 
	(水)
	パワーエレクトロニクス①
元日新電機㈱水木
	→②
	→③：終
	材料力学①
　京都府・倉橋
	→②：終
	気学②：終
京大・松尾

	12/12
	(土)
	実習
製造現場におけるLAN活用技術①

	実習
設計者CAEを活用した構造解析［SolidWorks Simulation］①

	12/16
	(水)
	特別講演①元SCREEN・灘原
	→②：終
	
	特別講演①元SCREEN・灘原
	→②：終
	
	
	
	
	

	12/19
	(土)
	実習
製造現場におけるLAN活用技術②
	実習
設計者CAEを活用した構造解析［SolidWorks Simulation］②

	12/23
	(水)
	光技術①

NEDO・林
	→②：終
	
	高分子材料①

京大・浦山
	       →②：終
	

	２０27年
	２０26年
	２０２5年

２０２5年


	1/6
	(水)
	
	ロボット応用①

ＮＩＲＯ・服部
	→②：終
	
	ロボット応用①

ＮＩＲＯ・服部
	→②：終
	

	1/１３
	(水)
	ナノテクノロジー①

京大・田中
	→②：終
	技術革新論Ⅲ：終
元ローム・高須
	ナノテクノロジー①

京大・田中
	→②：終
	技術革新論Ⅲ：終
元ローム・高須

	1/1６
	(土)
	実習
マイコン制御システム開発技術（Arduino編）①
	実習


	1/20
	(水)
	電子セラミックス①

村田製作所 池田
	→②：終
	バイオセンサ①：終サ元豊橋技術科学・奥村
	伝熱工学①

京大・岩井
	→②：終
	

	1/23
	(土)
	実習
マイコン制御システム開発技術（Arduino編）②
	実習


	1/27
	(水)
	流体力学①

村田機械・竹内
	→②：終
	３Ｄプリンタ①：終
クロスエフェクト：吉村
	流体力学①

村田機械・竹内
	→②：終
	３Ｄプリンタ①：終
クロスエフェクト：吉村

	３/３
	（水）
	１６：００～　・修了式
１６：４５～　・懇親交流会
	１６：００～　・修了式
１６：４５～　・懇親交流会


